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1. Wazne wskazowki bezpieczenstwa

Prosze doktadnie przeczytac instrukcje przed uruchomieniem urzadzenia

1.1 Sprzet obstugiwac¢ moze tylko wykwalifikowany personel

1.2.1 Tylko przeszkolone osoby mogg obstugiwaé Urzadzenie

1.2.2 Pofaczenie elektryczne musi dokonaé uprawniony elektryk

1.2.3 Osoby postronne nie mogg znajdowac sie w poblizu pracy Urzadzenia

1.3 Wskazéwki bezpieczeristwa

1.3.1 Obstugujacy musi zna¢ oprogramowanie komputera i podstawy ustawienia geometrii kot

1.3.2 Podnosnik diagnostyczny musi by¢ przystosowany do ustawiania geometrii, powinien by¢ takze sprawny i
bezpieczny. Niepotrzebne przedmioty lub narzedzia w poblizu podnosnika nalezy usung¢

1.3.3 Urzadzenie pracuje na zasadzie przesytu wigzki $wiatta, dlatego nalezy zwraca¢ uwage aby jej nie przerwad
a takze naswietlen i odbtyskéw swiatta

1.3.4 Urzadzenia nie nalezy stawiaé na powierzchni wibrujgcej lub nieréwnej oraz nalezy unika¢ promieniowania
stfonecznego i wilgoci

1.3.5 Gtowice pomiarowe sg to urzadzenia bardzo precyzyjne. Nie nalezy przewodu podtgczeniowego wtykac lub
roztgczac jezeli Urzadzenie jest wtgczone — moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia zabudowanego sensora.
Podczas mocowania gtowic nalezy pracowac ostroznie aby nie uszkodzi¢ obudowy lub czesci w nich zabudowanych

1.3.6 Nalezy chroni¢ Urzadzenie przed bezposrednim dziataniem wody, moze to doprowadzi¢ do
catkowitego uszkodzenia

1.3.7 Przewdd taczacy przewdd z gtowicami pomiarowymi jest zabudowany na state, odfgczanie go moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia sensora

1.3.8 W celu prawidtowego dziatania Urzgdzenia nalezy je systematycznie konserwowaé i serwisowacé
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2. Opis Urzgdzenia

2.1 Opis ogolny

Urzadzenie to zostato skonstruowane w celu pomiaru geometrii osi na bazie poréwnania danych
technicznych producenta danego pojazdu, a rzeczywistymi wartosciami. Urzadzenie wskazuje jak nalezy
odpowiednie ustawienia przeprowadzic¢ aby uzyskac jak najlepsze prowadzenie pojazdu oraz

aby zuzycie opon byto jak najmniejsze

2.2 Funkcje i wtasciwosci

Catkowity test: Urzagdzenie moze pokazaé prawie wszystkie parametry geometrii takie jak np. zbiezno$¢ i/lub

pochylenie kofa, kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy, kat pochylenia sworznia zwrotnicy, nieréwnosc osi két,

$ladowos¢ oraz kat skretu koét, réznice katdw skretu két, przesuniecie osi

Catkowita baza danych: W systemie sg wprowadzone dane geometrii ponad 20000 pojazdéw. Mozna réwniez

wprowadzi¢ wtasne dane

Zastosowano wysoko rozdzielcze CCD — sensory obrazu w systemie oSmiowigzkowej podczerwieni, ktéra

gwarantuje stabilny i doktadny pomiar. Przekaz danych za pomocg Bluetooth

Na bazie realnej linii geometrii

Pomiar przedniej osi — mozna wybra¢ dowolny moduf pomiarowy. W celu szybkiego pomiaru kot przednich

wystarczy zamontowanie tylko jednej z gtowic pomiarowych

Program Spojler System samodzielnie rozpoznaje pojazdy z obnizonym zawieszeniem i automatycznie dopasowuje

sie do tego rodzaju pomiaru.

W zaleznosci od modelu pojazdu system automatycznie aktywuje odpowiednie funkcje pomiaru wysokosci

i obcigzenia pojazdu:

Program demonstracyjny pokazuje poszczegélne kroki co utatwia obstugujgcemu komfortowe i szybkie zapoznanie
sie z urzadzeniem

Specjalny program pomiarowy do Mercedesa. BMW Audi i VW

Jednostki pomiarowe mogg by¢ wyrazone w stopniach, minutach, procentach, milimetrach czy calach.
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2.3 Specyfikacja

Oznaczenie Doktadnos¢ Pomiar(i Zakres pomiaru
Catkowita zbiezno$¢ +4' (£0.02s) t4s
Pojedyncza zbiezno$¢ | +2' (+0.01s) +2s
Pochylenie +2' (+0.03s) +4s
WSZ kat wyprzedz. sw| +6' (+0.1s) +18s
SAl kat nachylenia / KRl +6' (+0.1s) +18s
Przestawienie kota +2' (+0.03s) +2s
Kat wyprzedzenia osi +2' (+0.03s) 12s

Uwaga: Doktadnos¢ pomiaru dotyczy pomiaru w zakresie pomiaru.

Poza zakresem pomiarowym wartosci pomiarowe sg wieksze. Wyzej wymienione zakresy doktadnosci mozna
osiggnac i tylko jezeli uzytkownik stosuje wskazane czynnosci.

2.4 Warunki uzytkowania (przechowywania)

Oznaczenie Specyfikacja
Temperatura otoczenia -20~+500
Wilgotnosé <90%
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3. Podzespoty urzgdzenia

3.1 Budowa ogdlna

Urzadzenie sktada sie z obudowy z pulpitem (z miejscem na klemy mocujace, wytgcznikiem, przewodem
zasilajgcym i przewodami do tadowania) komputera i Bluetooth czesci komputera znajdujace sie w pdtkach
obudowy. W celu wydruku pomiaru potrzebna jest drukarka ( nie jest elementem wyposazenia).

3.2 Pulpit

W celu wygodnej obstugi zaleca sie zawieszenie gtowic pomiarowych #1 i #3 z lewej strony pulpitu

a gtowic #3 i #4 z prawej strony.

Uwaga: Jesli gtowice nie sg uzywane to nalezy zwracaé uwage aby byty one prawidtowo zawieszone oraz
w petni natadowane. Urzgdzenie musi znajdowac sie w pomieszczeniu suchym i wolnym od pytu. Tylna strona
musi by¢ dobrze wentylowana i niezastonieta.

3.3 System komputera
System sktada sie z procesora, monitora, klawiatury i myszy.

W procesorze zainstalowany jest Windows oraz program pomiarowy. W celu prawidtowej pracy komputera
nie nalezy zmienia¢ programu Windows oraz nie instalowac innych programéw.

3.4 Drukarka (opcjonalnie)

Urzadzenie nalezy wyposazy¢ w drukarke przed wtgczeniem nalezy potaczy¢ drukarke z procesorem
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3.5 Przesytanie danych za posrednictwem Bluetooth

Urzadzenie wyposazone jest w system bluetooth jak ponizej wskazuje rysunek.

Przed uzyciem wtyczke RS232 i USB wiozy¢ do gniazda procesora.

3.6 Klamry montazowe

Urzadzenie pomiarowe posiada cztery klamry montazowe. Srube regulujaca nalezy tak ustawi¢ aby odlegtos¢ byta
odpowiednia do zamocowania klamry na feldze. Nastepnie bolce mocujace przytozy¢ do krawedzi felgi na dole i
odpowiednio na gérnej krawedzi felgi. Kreci¢ sSruby regulacyjne zgodnie z ruchem wskazéwek zegara przy czym nalezy
zwrdci¢ uwage aby bolce montazowe byty zamocowane réwno i doktadnie. Po zamocowaniu klamry upewnic sie czy
jest ona osadzona poprawnie poprzez pociggniecie klamry. Uwaga zakres wielkosci kot 10”-22”

Sruba regulacyjna Krawedz felgi

Klamra
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3.7 Blokada kierownicy

Urzadzenie wyposazone jest w blokade kierownicy.

Blokada ta stuzy w celu zablokowaniu ukfadu kierowniczego podczas prac pomiarowych i regulacyjnych.

Blokada kierownicy

3.8 Blokada hamulca

Urzadzenie wyposazone jest w blokade hamulca. Stuzy ona do zablokowania uktadu hamulcowego ktéry
zapobiega przed toczeniem sie pojazdu podczas pomiaru i regulacji.

Blokada hamulca

3.9 Talerze obrotowe

Talerze obrotowe
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3.10 Gtowica pomiarowa

Urzadzenie wyposazone jest w cztery glowice pomiarowe ktére zaktada sie na klamry montazowe. Przed
zatozeniem gtowic zamocowac klamry na kota a nastepnie wtozy¢ bolce odpowiednich gtowic do otworu klamry.
Ustawic gtowice w pozycji poziomej i zablokowac na klamrze.

3.10.1 Funkcje

»

Gtowice

A Bateria, B Srodek-CCD, C Wyswietlacz obstuga, D Gniazdo do tadowania, E Przednia strona CCD

'_\
1

Gtowica Lewy przéd Nr. 1

N
1

Gtowica prawy przod Nr. 2
3- Gtlowica lewy tyt Nr. 3

4- Gtowica prawy tyt Nr.4

Strona 11 z 59



3.10.2 Objasnienie wyswietlacza gtowicy pomiarowej i obstuga

E
A D
B 1 2 3 4 \C

Pole obstugi foliowe przyciski
Objasnienie

(1) Przycisk kompensaciji bicia felgi

(2) Przycisk powrotny- gtdéwnie uzywany przy komputerze, odpowiada przyciskami, poprzednia
czynnos$¢ programu pomiarowego.

(3) Przycisk, dalej gtéwnie uzywany przy komputerze odpowiada przyciskowi nastepna czynnosé¢
programu pomiarowego.

(4) Przycisk funkcji- jednoczesnie naci$niecie 3 i 4 powoduje wytaczenie glowicy pomiarowe;j.

Uwaga: W celu wigczenia gtowicy nacisng¢ dowolny przycisk.

Wyjasnienie funkcji wyswietlacza:

A,B Wskazanie kompensacji bicia felgi

Po wywotaniu funkcji kompensacji felgi po pierwszym nacisnieciu miga na wyswietlaczu kontrolka A.
Po drugim nacisnieciu przycisku miga kontrolka B. Po trzecim nacisnieciu przycisku kompensacji gasng
kontrolki Ai B.

@]

Wskazanie stanu baterii. Kontrolka czerwona- bateria roztadowana. Kontrolka zielona bateria natadowana.
Wskaznik tgcznosci

E LCD Monitor

O
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Pole obstugi LCD (Wyswietlacz) Wyjasnienie. Wskazania (tak jak na zdjeciu):

Nachylenie kota, aktualny kat nachylenia kota

Zbieznos¢, aktualna wartos$¢ zbieznosci pojedynczego kota

Numer gtowicy #1, #2, #3, #4 odpowiednio Lewy Przdd, Prawy Przdd, Lewy Tyt, Prawy Tyt
Stan procentowy baterii

Ustawienie gtowicy. Gtowica jest ustawiona jezeli cecha pozycji 0 zgadza sie z cechg ustawienia.
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3.10.3 Ustawienia gtowicy

B

A- Wskazanie ustawienia zbiezno$é- jezeli zbiezno$é jest w normie to $wieci sie zielona lampka, jezeli
zbieznosc jest wieksza od normy to $wieci sie zewnetrzna czerwona lampka (dioda) w przypadku gdy zaswieci

sie wewnetrzna lampka (dioda) to zbieznos¢ jest mniejsza od normy.
B- Wskazanie ustawienia pochylenia kota- Zielona dioda — nachylenie jest w normie, gérna czerwona dioda-

nachylenie wieksze od normy, dolna czerwona dioda- pochylenie mniejsze od normy.
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4. Montaz i poditgczenie urzgdzenia.

4.1 Montaz urzadzenia

e  Pulpit ustawi¢ w odpowiednim miejscu (instrukcje, spis wyposazenia, dokumenty itp.
przechowywac w bezpiecznym miejscu)

e Rozpakowacé monitor ustawic¢ i podtgczyé.

e Przewdd zasilajgcy przeprowadzi¢ przez otwér w tylnej Sciance pulpitu do listwy gniazdek dolnej potki.
Przewdd monitora réwniez przeprowadzié przez otwér i podtgczyé do procesora.

e Ustawic drukarke, przewdd USB drukarki podtgczy¢ z procesorem. Przewéd zasilajgcy podtgczyc
do listwy gniazdek. Zainstalowac¢ toner w drukarce.

4.2 Podtgczenie urzadzenia:

o Wiozyc¢ przewdd zasilajacy do gniazdka i zatgczy¢ przetgcznikiem gtdwnym urzadzenie
e  Wigczy¢ komputer

e Wigczy¢ monitor

e Wigczy¢ drukarke i wydrukowac strone testowa

e Urzadzenie jest podtgczone prawidtowo jesli wszystkie funkcje dziatajg prawidtowo

4.3 Kontrola potgczen

e Wjechac pojazdem na podnosnik lub kanat tak aby kota przednie byty na srodku talerzy obrotowych.

Aby unikngé uszkodzenia talerzy obrotowych nalezy je przed wjazdem zablokowac¢

e Zamontowac klamry na kota. Bolce klamry powinny by¢ na wewnetrznej lub zewnetrznej krawedzi
felgi w zaleznosci od rodzaju felgi. Unikaé miejsc znieksztatconych na powierzchni felgi i zwrdcic
uwage aby klamry byty zamocowane na tej samej wysokosci.

e Gtowice pomiarowe zamocowaé na odpowiednie klamry tak jak na rysunku:

~
oo —
s
- -_~1 A,’
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e Ustawienie gtowic

e Komputer wtaczy¢ i przeprowadzi¢ program pomiarowy. Na monitorze gtéwnym przycisk [system] (F5)
wcisng¢ pdzniej przycisk [informacja sensora] (F6). Sprawdzi¢ czy potacznie komputera z gtowicami
jest normalne i wskazanie gtowic jest prawidtowe.

Kontrola jest prawidtowa jesli wszystkie wyzej wymienione czynnosci s3 normalne.

5. Legenda podstawowa, poszczegolne kroki programu pomiarowego:

Zebrac¢ dane pojazdu-> wykonac jazde prébng -> sprawdzi¢ ostatni wydruk pomiaru geometrii, zuzycie opon, stan
techniczny zawieszenia -> pomiar i ustawienie geometrii -> wydruk pomiaru -> przeprowadzi¢ jazde prébng w celu
potwierdzenia wynikéw geometrii.

Kolejnos¢ regulacji i ustawienia geometrii jest nastepujaca:
Nachylenie két -> zbieznos$¢ tyt -> kat osi sworznia przéd -> nachylenie przéd -> zbieznos¢ przéd

Kolejnos$¢ pomiaru i regulacji geometrii przy pojazdach z zawieszeniem wielowachaczowym
(VW Passat B5, Audi A4, A6, A8, Skoda Superb) jest nastepujaca:

Nachylenie tyt -> zbieznos¢ tyt -> nachylenie przdd -> wyprzedzenie kata osi sworznia przéd -> zbieznos¢ przéd

Uzyskac informacje wtasciciela pojazdu o problemach zwigzanych z ustawieniem geometrii,
problemach z prowadzeniem pojazdu itp.

Nalezy doktadnie sprawdzi¢ stan techniczny zawieszenia pojazdu, uktad kierowniczy,
amortyzatory i drazki kierownicze.

Sprawdzié cisnienie w oponach, stan zuzycia opon z obu stron.

Przeprowadzi¢ pomiar geometrii jezeli wystepuja réznice od danych zalecanych przez producenta pojazdu.
Przeprowadzi¢ regulacje geometrii.
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5.1 Przygotowanie do pomiaru.

1. Wijecha¢ samochodem na podnosnik lub kanat tak aby przednie kota pojazdu znajdowaty sie na srodku
talerzy obrotowych. Zaciggna¢ hamulec reczny. W celu zapobiegniecia przekrecenia sie talerzy nalezy je przed
wjazdem zablokowad a nastepnie wyjg¢ bolce blokujace.
2. Zamontowac klamry na felgi. Bolce klamry w zaleznosci od rodzaju felgi powinny znajdowac sie na zewnatrz lub
wewnatrz krawedzi felgi. Zwracac¢ uwage aby kolumny znajdowaty sie na tej samej wysokosci. Unikac
znieksztatcen i nieréwnosci na krawedziach felg.

3. Zatozyé gtowice pomiarowe na odpowiednie klamry.

4. Ustawienie gtowic pomiarowych.

5. Zablokowa¢ kierownice za pomoca blokady.

6. Zablokowadé hamulce za pomocg blokady.

7. Wiaczy¢ wytacznik gtéwny przy pulpicie. Wtgczyé komputer i zastosowac program pomiarowy.
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5.2 Powierzchnia programu

Na monitorze pokazana jest powierzchnia programu tak jak na rysunku:

F2- Przycisk info dla sprawdzenia informacji pomiaru. Sprawdzenie stanu zuzycia opon, stwierdzone problemy

z pomiarem geometrii z powodu ztego stanu zawieszenia (zuzycie)

F3- Przycisk szybkiego pomiaru- daje mozliwos¢ powierzchni pomiarowej do szybkiego pomiaru przy ktérym zbieznos¢
i nachylenie tylnych i przednich két mierzona jest rGwnoczesnie.

F4- Przycisk pomiarowy- do przeprowadzenia pomiaru i regulacji pomiaru geometrii.

F5- Przycisk system- do wprowadzania statusu programu tak jak informacje warsztatowe, dane wtasne, informacje
sensorow itp.

F6- Przycisk informacji klienta- do wprowadzania, usuwania lub zmiany inspekcji oraz wydruku formularza.

Esc- Przycisk powrotu- do zakornczenia programu oraz powrotu do Windows
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5.3 (F5) Strona systemu

Po kliknieciu przycisku (F5) na monitorze ukaze sie powierzchnia symboli przyciskéw tak jak na rysunku:

Einstellungen

F2- Przycisk danych warsztatu — do wprowadzania informacji o warsztacie. Nazwa, nazwisko, adres, telefon itp.
F3- Dane wtasne- do wprowadzania wartosci geometrycznych producenta poprzez obstugujgcego.

F4- Dane standardowe (fabryczne)- dane geometrii pojazdu od producenta dostepne obstugujacy urzadzenie
F5- Konfiguracja systemu- do wprowadzania parametréw takich jak: Jednostki pomiarowe, jezyk programu
pomiarowego.

F6- Sensor informacyjny- Wskazanie statusu sensora gtowicy pomiarowe;j.

F7- Kalibracja podnosnika- do kalibracji najazdu podnosnika.

F8- Kalibracja sensoréw- do kalibracji gtowic pomiarowych

F9- Meldunek btedéw, Wskazanie btedéw podczas pomiaru.
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5.3.1 (F2) Informacje o warsztacie.

Po nacisnieciu przycisku (F2) na monitorze ukaze sie nastepujgcy obraz:

| Speicher Info

Przed rozpoczeciem pierwszego pomiaru nalezy wprowadzi¢ dane o warsztacie ktdére ukazg sie pdzniej na wydruku.
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5.3.2 (F3) Wtasne dane geometrii.

Po nacisnieciu przycisku (F3) na monitorze ukaze sie nastepujacy obraz:

Normal Used specs

1997.2001

AMC Alliance 1983-1936
BMW 3 Series(E98) M3 Coupe 2008-2011
FORD Fiesta Sport 2005-2007
MGB Convertible 1977-80
Selbstdefiniert Test 20Mm

1325

12§

030
015
015
075
075
2540 00
145660
142300

012
37
317
047
o9

0g0
030
0%
05
0.5

Na tej stronie uzytkownik moze przez siebie zdefiniowa¢ dane geometrii wprowadzi¢ (przycisk (F6) albo dane
standardowe przesta¢, zmienic lub usungé. Dane standardowe mozne poprzez wcisniecie (F8) wybrac lub przestac.

Przy uzyciu F2 dane przez siebie zdefiniowane (dane wtasne) bedg przejete do pomiaru geometrii.
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5.3.3 (F4) Dane standardowe

Poprzez nacisniecie (F4) na monitorze ukaze sie nastepujgcy obraz:

| Standard Specs

~ | OEM Spec
" ‘
l ’Q ACURA

@ ALFA ROMEO

L Kachiad

A Nochins
L 5%z vome
i Shurs vore
L Sprocrg
R Speeurg

petant Sour
L Sour heitens
R Spur hwten

Na tej stronie uzytkownik moze uzyskac oryginalne parametry pomiaru geometrii pojazdu.
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5.3.4 (F5) Konfiguracja systemu

Po kliknieciu (F5) na monitorze ukaze sie nastepujacy obraz:

Konfiguration

A D
B E
C F

Wybér wersji. Tutaj mozna wybraé wersje normalng albo wersje demo (tryb demonstracyjny) przy przeprowadzaniu
pomiaru wybieramy wersje normalng. Wersja demo jest do demonstracji a takze szkolenia z zakresu pomiaru.
Wybér modutu pomiaru. Mozna wybraé: Pomiar 4 két (przypadek normalny) lub pomiar osi przednie;j.

Wybér jednostek pomiaru kata.

Wybér jezyka.

Wybdr rodzaju wydruku: Forma pisemna lub graficzna.

Wybodr jednostek pomiaru zbieznosci: Stopnie, milimetry, minuty, cale.
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5.3.5 (F6) Informacje o sensorach.

Poprzez klikniecie (F6) na monitorze ukaze sie nastepujgcy obraz:

Sensor Information

Jezeli kolorowy punkt znajduje sie z lewej lub z prawej strony lub skacze, oznacza to, ze sensor jest wadliwy.
Taka sytuacja powoduje samokontrole sensora przez komputer. Wynik tej czynnosci ukaze sie w czerwonym
napisie na dole ramki:
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5.3.6 (F7) Kalibracja podnosnika.

Po kliknieciu (F7) na monitorze ukaze sie nastepujgcy obraz:

| Achsmessplatz compensieren

Czasem zdarza sie, ze najazdy podnosnika znajdujg sie nie na takiej samej wysokosci. Dlatego przy pomiarze kata
nachylenia kota moga wystgpic btedy. Przy pierwszym pomiarze nalezy odlegtosc i roznice wysokosci najazdéw
podnosnika wprowadzi¢ do komputera.

Po przycisnieciu (F2) komputer kompensuje automatycznie przy pomiarze réznice wysokosci najazdu podnosnika.

Strona 25 z 59



5.3.7 (F8) Kalibracja sensora.

Sensory sg juz skalibrowane fabrycznie. Uzytkownik nie powinien wielokrotnie uzywac tej funkcji.

Jezeli kalibracja nie bedzie przeprowadzona starannie i doktadnie z nastepujacym przebiegiem to wptynie
to negatywnie na wynik testu.

Uwaga: Nie wolno przeprowadza¢ kalibracji sensoréw podczas normalnego uzycia.

W systemie kalibracje wywotuje sie poprzez nacisniecie (F8) Kalibracja sensora na monitorze ukaze sie obraz:

A- Zadne zmiany- w odniesieniu do ustawien fabrycznych

B- Kalibracja punktu zerowego- stuzy do kalibracji punktu zerowego sensora

C- Wycofanie danych kalibracji- stuzy do odczytania danych w systemie pomiarowym ktdére
sg zaprogramowane w glowicy pomiarowe;.

Po nacisnieciu A, B lub C pokaze sie okienko do wprowadzenia hasta.

Po wprowadzeniu hasta system przechodzi do okienek funkcji:
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A- State ustawienia fabryczne ZADNE zmiany
B- Kalibracja punktu zerowego

Ustawic ramie kalibracji. Gtowice pomiarowe #1 i #2 wtozy¢ do otwordw centrujacych i ustawic je. Jezeli wartosci sg poprawne
i stabilne nacisng¢ F2 dla zabezpieczenia pierwszego kroku kalibracji punktu zerowego.

Sensor Kalibrierung Schritt 1

Przycisng¢ F11 do nastepnego kroku
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Ustawic ramie kalibracji. Gtowice #1 i #3 wiozy¢ do otwordw centrujacych i ustawic gtowice. Jezeli wartosci sg poprawne i
stabilne nacisngc¢ F2 dla zabezpieczenia drugiego kroku kalibracji punktu zerowego.

Sensor Kalibrierung Schritt 2

relislnelEs

Cle

Przycisnac F11 przechodzac do nastepnego kroku.
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Ustawi¢ rame kalibracji. Gtowice #3 i #4 wtozy¢ do otwordw centrujgcych. Jezeli wartosci sg poprawne i stabilne
nacisngc¢ F2 dla zabezpieczenia trzeciego kroku kalibracji punktu zerowego.

Naciskajgc F11 przechodzimy do nastepnego kroku.
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Ustawic ramie kalibracji. Glowice #4 i #2 wiozy¢ do otwordw centrujgcych. Jezeli wartosci sg poprawne i
stabilne nacisng¢ F2 dla zabezpieczenia trzeciego kroku kalibracji punktu zerowego.

Sensor Kalibrierung Schritt 4

e T i

4 b

C- Wycofanie danych kalibracyjnych
Nacisnac przycisk —

Po wprowadzaniu hasta (ok. 10 sekund pdzniej) system pokaze informacje, ze wycofanie danych byto skuteczne.
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5.3.8 (F9) Meldunek btedow

Po nacisnieciu (F4) na monitorze ukaze sie nastepujacy obrazek:

'% S8 SE R Y A — 2 o]
T WA M WRReN  wees  Neewn B EE e e e -
[} by Bl - —— -t - P =) f , ——— e e - =
H ﬁ {850 L PR S B LIS ‘{ Pl [ . = 9 j X oo bone = —;
e Amtpoda oo f8] VS T O eomt | o e o (L ———— |t PO
e hee Vo —

0080 172545 17 Meanare bead duts in bevaliied
000 0081 17N IF Mencere head dota b bevalied
000081 177050 I Menswre hand duts s levaliied
OO0 0081 7 TRNA 48 Measare head dots s bevaliied
ROSA G881 173004 17 Mesrare head dots s lovalied
Oss 008 17: "

1
000 0801 1IN T1 1R Mewnwre head Communication Inled
2z m besd € -

Meldunki btedéw zostang zapisane na liscie, mozna to uzy¢ do sprawdzenia stanu funkcji systemu.
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5.4 (F6) Management klienta

Po nacisnieciu (F6) na monitorze ukaze sie nastepujgcy obraz:

Kdndenverwaltung

L Sour vome
B Sour vorn

R Nachind

Weceaekchen | L FetierLrencre ]|

T"—-'-_,' izl e

A- Miejsce na nazwisko, numer telefonu i adres klienta

B- Miejsce na numer rejestracyjny pojazdu, date i przyczyne btedu

C- Miejsce na wartosci (kontrolki) w tym miejscu pokazane bedg wartosci (dane) przed i po kontroli
D- Naciskajac (F6) przechodzimy do wprowadzania danych informacji o kliencie.
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Kunden Infos

Bk
A- Naciskajac (F5) usuwamy wartosci pomiaru jezeli sg inne pomiary to bedg one automatycznie usuniete.

B- Naciskajac (F4) przeglad i wydruk protokotu klienta
C- Przycisk Esc. Wyjscie z menu management klienta
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5.5 (F4) Pomiar

Naciskajgc (F4) na monitorze otworzy sie obraz gtdwny pomiaru geometrii. Odpowiednie przyciski funkcji
pozwalajg wejs¢ do odpowiednich czynnosci pomiaru.

5.5.1 Wybér pojazdu

Po nacisnieciu (F4) Pomiar- na monitorze ukaze sie automatycznie wybér pojazdu

Fa_hrzeug Auswahlh @z [T ) [ | | FW T EE) B
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Na monitorze mozna wybraé wtasciwy pojazd, model i rok produkcji

A3 Heavy Duty  [1996-2003)

A4 [1998-2001)

A4 [199415997)

A 1BA]  [2001-2007)

A4 (18] Cabrio  [2002-2007)

A [1BE) Cabrio Spert  [2002-2007)

A4 (1BE) Spont  (2001-2007)

Naciskajgc F12 mozna wprowadzié srednice kota poprzez wielkosé kota. F11 przechodzimy do nastepnej funkcji lub
jesli nastepny krok to naciskamy F3 wywotujemy kompensacje felgi.

Jezeli nie chcemy wykonaé kompensacji felg to przechodzimy bezposrednio naciskajgc F4 do pomiaru nachylenia
sworznia osi kofa.

Strona 35 z 59



Zaleznie od wybranego pojazdu system przechodzi do danych metod pomiarowych:

1 Metoda wyréwnania obcigzenia. Dla pojazdéw ktdre muszg by¢ obcigzone odpowiednim ciezarem.

| Beladung Info

Obcigzenie musi usytuowane jak pokazano na rysunku. Ten obraz ukaze sie rowniez (jak na przyktadzie) jesli pojazd
nie wymaga specjalnych metod pomiarowych.
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2 Metoda wysokosci podwozia. Metoda przy ktérej geometria mierzona jest na wysokosci podwozia.
Pojazdy, w ktérych na podstawie wysokosci podwozia przeprowadza sie pomiar wyswietli sie
automatycznie odpowiedni ekran. Na zgdanie komputera nalezy podang pozycje zmierzyé (narzedziem
pomiarowym np. taSma) i parametry odpowiedniego pola na ekranie wybrac.

deenfreiheit

3 Srednica opony- wyraza sie w mm lub calach. Przycisk $rednicy opony nalezy nacisna¢ lub F12 w celu
wprowadzania zewnetrznej $rednicy opony tak jak na zdjeciu (-c' standardowa to 728mm)

Reilen Durchmesser
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Alternatywnie mozna wprowadzi¢ wielko$¢ opony- Srednica opony bedzie automatycznie wyliczona tak jak na zdjeciu:

5.5.2 Kompensacja felgi

Ta funkcja stuzy do zredukowania btedu pomiaru ktdry moze wystgpi¢ przez zdeformowanie lub uszkodzenie felgi i
opony. Zaleca sie wybor tej funkcji w celu osiggniecia lepszych wynikéw pomiaru.

Przed kompensacjg nalezy usung¢ blokade hamulca, zablokowac¢ kierownice, podnie$é pojazd za pomocg podnosnika osi i
kazdg gtowice ustawic na feldze po czym zablokowac.

Detaliczne przeprowadzenie kompensacji felgi:

1. Gtowice pomiarowgq poluzowadé. Koto razem z klamrg obracac i ustawié w pozycji pionowej- na polu obstugi gtowicy
pomiarowej wcisng¢ przycisk kompensacji felgi. Wskazanie A gérna dioda miga (pulsuje) wskazuje, ze koto jest
w pozycji 0 °. Na monitorze ukaze sie wskazanie ustawienia glowicy pomiarowej. Po ustawieniu gtowicy dioda A swieci
ciggle na monitorze wskazujgc, ze nalezy obrdci¢ kotem o 180 °

2. Koto wraz z klamrg o 180 ° obrdcié w kierunku jazdy. Nacisngé ponownie przycisk kompensacji felgi. Wskazanie B dolna
dioda pulsuje (miga). Monitor pokazuje, ze koto znajduje sie w pozycji 180 ° Pokazujg sie wskazania ustawienia gtowicy.
Po ustawieniu gtowicy swieci wskazanie B dioda $wieci ciggle. Na monitorze pojawia sie informacja, ze kompensacja bicia
felgi jest zakonczona.

3. Nalezy ponownie nacisngc przycisk kompensacji bicia felgi ( przy gtowicy pomiarowej). Wskazania A i B znikng
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Przebieg kompensaciji bicia felgi:

1- Nacisngc¢- przebieg kompensacji bicia felgi
2- Pozycja 0°

3- Ustawic gtowice

4- Wskazanie do obrotu 180°

5- Ponownie nacisng¢ przycisk

6- Pozycja 180°

7- Ponownie ustawic¢ gtowice

8- Kompensacja bicia felgi zakoriczona

9- Uwaga: Po zakoniczeniu kompensacji bicia felgi bolce talerzy obrotowych oraz tylnych ptyt przesuwnych wyciggnac
(odblokowac)

10- Uwaga: Podczas wykonywania czynnos$ci kompensacji kota ktére nie wymagajg kompensacji zablokowac

5.5.3 Kat osi sworznia- pomiar, regulacja

Nacisng¢ przycisk kata osi sworznia lub F4 do wywotania pomiaru. Postepowac zgodnie z animacjg i tekstem.
Jesli nie chcemy wykonac pomiaru kata osi sworznia mozna przej$¢ do kolejnej funkcji. Poszczegdlne kroki pomiaru
kata osi sworznia.

1. Na zadanie (informacja na obrazie monitora) zwolni¢ pedat hamulca, blokade kierownicy usung¢
a gtowice pomiarowe ustawic i zablokowad.

2. Ustawic kierownice na wprost, wedtug informacji wyswietlanych na monitorze
(czerwong belke ustawié¢ na zielonym srodku).
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Uwaga: Przed ustawieniem kierownicy wielokrotnie kreci¢ kotem kierownicy w lewo i w prawo
w celu ustawienia potozenia kierownicy w pozycji srodkowe;j.

3. Kreci¢ kotem kierownicy w lewo (zgodnie z informacjami wyswietlanymi na monitorze),
jezeli wskazanie znajduje sie w lewym zielonym polu wéwczas kierownice trzymaé do momentu az komputer
wyda polecenia skretu kotem kierownicy w prawo (tak jak na rysunku):

4 Nachlauf Messung @l B ARl )

Kreci¢ kotem kierownicy prawo

| Nachlaut Messung = BT @ ) [

Kreci¢ kotem kierownicy w lewo
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4. Koto kierownicy kreci¢ w prawo zgodnie z instrukcjg wyswietlang na monitorze. Jezeli wskazuje sie w prawy
zielonym polu

Nachlauf Messung &

5. Kreci¢ kierownica

Nachlauf Messung |
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6. Szczegdétowe dane techniczne

Szczeg6towa informacja pomiaru WSZ (kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy) tylneji przedniej osi ukaze Kaze sie po
naciénieciu klawisza IS |ub ctrl +F4. ]

Detail Info

s 5°36' [0}

°50' _

7. Na monitorze wynikow WSZ (kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy) po nacisnieciu klawisza !’
lub ctrl+F5 wyswietlg sie parametry rzeczywiste WSZ oraz ustawienia

Nachlaufmessung Echizeit

-hhl y 8°25° |

.m

-Hll r 0°11° 4

al

e —
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Wskazowka: Ponizej gtdbwne przyczyny, ktére moga spowodowac powielanie btedéw
pomiaréw WSZ (kat wyprzedzenia sworznia zwrotnicy) i SAl / kagta nachylenia:

o Kat obrotu kierownicg jest niewystarczajgcy lub kierownica nie jest odpowiednio
zatrzymana po obrocie w réznych pozycjach.

o Kierownica nie zostata obracana wielokrotnie w lewo i w prawo celem redukcji luzu,
jezeli kierownica w tym momencie nie jest obracana.

o Nalezy sie upewni¢, czy talerzami obrotowymi i ptytami mozna swobodnie poruszaé
Nalezy sie upewni¢ czy pedat hamulca jest catkowicie nacidniety. Jezeli nie moze to
spowodowac przetaczanie i uderzanie gdyz kota moga sie obracac.

Seite 43 von 59



5.5.4 Pomiar tylnej osi i ustawienie

Przycisk pomiaru
nacisng¢ lub F5 celem wywotania pomiaru tylnej osi. Nastepnie postepowac zgodnie z programem komputera.
Pomiar tylnej osi i ustawianie wygladaja tak jak na ponizszym rysunku.

Ustawione pomiary mozna zmienié na parametry standardowe .

Hinterachse o e S s medl sl e e Al S
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5.5.5 Pomiar przedniej osi i regulacja.

W celu wywotania programu pomiaru i regulaql wcisngc¢ F6. Nastepnie postepowac zgodnie z instrukcjg ukazang

na ekranie monitora. Obraz pomiaru wyglada tak jak na ponizszym rysunku. Na zagdanie mozna odczyta¢ aktualne

wartosci pomiaru i wyregulowac je do wartosci standardowych.

Uwaga: W celu przeprowadzenia doktadnego pomiaru i regulacji zbieznosci- konieczne jest aby mechanik kilkukrotnie

obracat kotem kierownicy w lew i w prawo a nastepnie ustawit w potozeniu srodkowym i zablokowat kierownice.

Vorderachse

18°10° 1

| 3725 SR 4725 VL-

g -0°12 5 -0°05" | [_-0°25% MDY

Pomiar i regulacja osi przedniej

5.5.5.1 Regulacja przy uniesionym pojezdzie

I\rl'

20 G 4725 |

-0°27"

. -1°10° Gamms 0°30" |

N-2°46')

. -0°05 ammme 0°12° |

Wocisng¢ przycisk ,,regulacji w podniesieniu” lub ctrl+F7 w celu wywotania programu. Postepowac zgodnie

ze wskazéwkami wyswietlanymi na monitorze. Opcja gdy utrudniona jest regulacja zbieznosci i kata pochylenia.

—

5.5.5.2 Kat wyprzedzenia, pomiar i regulacja

Uzy¢ przycisku F6 lub Strg+F6 w celu wywotania funkcji. Modele VW i Audi z zawieszeniem wielowahaczowym.
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Kroki do pomiaru i regulacji s3 nastepujgce:

1. Zgodnie ze wskazaniem informacji na monitorze pojazd nalezy wielokrotnie naciskac¢ (resorowac)
z przodu i ustawic gtowice pomiarowe a nastepnie je zablokowac.
2. Rame pozycjonowania V.A.G razem z bolcem V.A.G 1925/4 zatozyé w przewidziane miejsce pod przednig osig.
Pozycje bolcodw ustawié a nastepnie lewy i prawy bolec zatozy¢ na blache weztowa.
Pojazd znajduje sie teraz w pozycji B1

Uwaga: W pojazdach z zawieszeniem sportowym konieczne jest uzycie przedtuzki np. V.A.G 1925/6
do wkrecenia bolcow V.A.G 1925/4.

3. Zgodnie z zadaniem wyswietlanym na monitorze wartosci w pozycji B1 sprawdzi¢ czy znajduja sie
w przewidzianej tolerancji. Jezeli nie to odpowiednio zmieni¢
(patrz w ksigzce pojazdu- specyficzne regulacje i ustawienia)
4. Zapomocy podnosnika osi unies$¢ pojazd. Bolec pomiaru wysokosci 1925/4 wyciggnac¢. Zabezpieczenie
(krétsza strong) wiozy¢ do otworu. Pojazd opuscié- W tym momencie pojazd znajduje sie w pozycji B2.

Uwaga: Podczas podnoszenia pojazdu za pomocg podnosnika osi kota muszg dotykac talerza obrotowego. Talerze
obrotowe nie mogg przestawic sie.

w pozycji B2 sprawdzi¢ czy znajdujg sie w zakresie tolerancji. Jezeli nie to nalezy odpowiednio zmienié
(patrz ksigzka pojazdu — specyficzne regulacje i ustawienia).
6. Pojazd uniesc i usunac przyrzad pomiarowy
7. Pojazd opusci¢ i kilkakrotnie nacisng¢ na przéd samochodu
8. Sprawdzi¢ wartosci (Vorspur) w zakresie specyfikacji. Jezeli wynik jest dobry to pomiar i regulacja jest zakornczona.

Uwaga: W nastepujacych przypadkach (Vorkspurhurven-Andrung) musi by¢ sprawdzona:
- po wypadku lub po wymianie elementow zawieszenia
- jesli pojazd porusza sie po ztej nawierzchni drogi a prowadzenie jest niestabilne

- jezeli pojazd podczas hamowania jest niestabilny pomimo sprawnych hamulcow.
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5.5.6 Pozycja kot, przestawienie

o

W celu przejscia do programu nacisngé F6. Wyniki bedg pokazywane tak jak na rysunku ponizej. Funkcja ta stuzy
gtéwnie do pomiaru kata przestawienia két przdd i tyt. Przesuniecie w lewo lub w prawo réznicy $ladu i réznicy
przesuniecia kot oraz przesuniecia osi.

| Radstande/Versatz = BT B0 B8 BS 0 B0 ) B

& o [ 571 oo

Przesuniecie koét- wyniki pomiaru

Uwaga: Wyniki tego pomiaru nie sg drukowane w protokole pomiaru. Jesli zachodzi potrzeba wydruku
tego pomiaru nalezy poprzez opcje ,,Druck” i uzyciu odpowiedniego programu np. word wydrukowac.
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5.5.7 Pomiar kata kierowania

Przycisk F8 nacisng¢ w celu wejscia do programu.

Wystepuja dwie mozliwosci. Rdznica kata zbieznosci podczas jazdy w zakrecie albo maksymalny kat kierowania.
Po wyborze dowolnej funkcji nalezy postepowac zgodnie z informacjami wyswietlonymi na ekranie monitora.

Pomiar kata kierowania

Uwaga: Przed pomiarem kata kierowania gtowice pomiarowe zdja¢. Jezeli nie ma elektrycznych talerzy
obrotowych mechanik musi ustawié koto kierownicy recznie tak jak zazada komputer.
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5.5.8 Wydruk protokotu (drukarka nie jest elementem wyposazenia podstawowego)

Po zakonczeniu pomiaru i regulacji nacisngé przycisk F9 w celu wywotania protokotu (tak jak na rysunku)

Przed wydrukiem wprowadzi¢ wszystkie informacje o wtascicielu pojazdu (nazwisko, telefon itp.)

. Bericht FalEESIEAEA SR

Protokot

Jesli wprowadzamy nowego klienta naciskamy przycisk .... Na monitorze ukaze sie obraz zmiany klienta. Jezeli wybierzemy
informacje klienta:

| Rﬁepyl@ice tire

Przyciskiem ..... mozna edytowac dane klienta ( usung¢ lub zmienic). Dalej mozna wprowadzi¢ czas
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Na ekranie monitora wyswietlg sie wprowadzone przez dane ktére bedg dla klienta.

Kundenhinweise

4 ]Reiten ersetzen 60 Reilen muss ersetzt werden
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5.6 Szybki pomiar

W menu gtéwnym wcisng¢ przycisk lub F3 w celu wyboru szybkiego pomiaru. Jest to powierzchnia robocza do
szybkiego pomiaru nachylenia i zbieznosci przednich i tylnych két réwnoczesnie.

Schnellmessung

M0y ‘m- A

| 0
| i — * T 0TS0

[ﬂ}}l, TRy -1°0¢

012" 0°05 I LS00 2008 | [ 0"05'S -

S ——

Powierzchnia ta stuzy do funkcji pomiaru i regulacji zbieznosci i pochylenia przednich oraz tylnych két.
W celu pomiaru innych funkcji prosze wybra¢ program ,,Pomiar”.
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5.6 Czynnosci przed wykonaniem pomiaru

Wocisng¢ przycisk info lub F2 w menu gtéwnym. W ten sposéb zostang wyswietlone punktu ktdre nalezy
sprawdzi¢. Tak jak na rysunku:

Untersuchungen vor Vermessung

Reifen Check
Priden Sie &e Refea (Geolle, Profiverschied), Beschadpugen, Auswaschargen, Lfidoack)
Reifenprofiltiefe
Beostcem Sor emen ProSmesser und mesien ther Se geramte Lacfllichesheeste das Pro@l Ersetoen Sie &e Reden ba ProShefe wter 1 6amm
Measure tread and wheel base Sen, meange dference between the b€ and nght ndes. and determane e relatonsty with setback or Seurt angle

Faluwerkskomponenten testen
®  Stoldampler hngen prufen (Asletkong, Lagerag, Usdchaghaten)
Fadrwerkafedern bten (geteoctes, peters)
Hzteraches ( Undchaghenen, Lagerng. Rest, scort Bexchadgng)
Bremadisngiesiverhiste an Bremaen hgen und worme grifen
Bremussede von FenmeBeemre peafen (Freganggiet, scan Bercdhakpagen) Trazamence ( mount, Siad leaks )
Moccndhrgxgen Gesnbendhingxgen
Fabrwerksfedern vorne (gebrochen, gesetn)
Flusgieteverhine am Astned
Spurrtangen und Kugelképlo asf Speed testen
Leskgeante geifen (Speel Fisaghetsverhist)
Lesidebel wof Speel peeten
Stabtdrator prifes (Speel Asdeskoang)
Querlenker prifen (Lagerueg, Speel)
Radlager vorme wnd besten petfen (Germische, Fen Ansnet)
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6. Konserwacja

6.1

Komputer

Obstugujacy powinien posiadac znajomos¢ z obstugi komputera

Komputer i monitor powinny by¢ umieszczone w dogodnych do ich pracy pomieszczeniu. Nie mogg stac
W miejscu narazonym na niskie temperatury, deszcz, wilgo¢ ani nie mogg by¢ przegrzane i sta¢

W miejscu nastonecznionym

Nie przemieszczaé komputera podczas jego pracy

Komputer potrzebny jest w petni do pomiaru geometrii. Nie wolno instalowac innych programéw.
Komputer nalezy sprawdzac pod katem obecnosci wiruséw.

Po dtuzszym czasie uzytkowania urzadzenia nalezy wyczyscic sprzet z kurzu i zabrudzen srodkami

nie agresywnymi

Nie usuwa¢é dat z dysku twardego. Moze to doprowadzi¢ do nieprawidtowej pracy urzadzenia lub braku
mozliwosci wigczenia

Nigdy nie otwierac urzadzenia

6.2 Klamry mocujgce i gtowice pomiarowe

Klamry nalezy czyscié i naoliwia¢ tak aby mostki byty fatwe do regulacji i mocowania

Obudowa gtowic pomiarowych zbudowana jest z aluminium i plastiku. Zabrudzone kurzem i brudem
gtowice nalezy czysci¢ nie agresywnymi srodkami czyszczgcymi

Gtowice pomiarowe sg to urzadzenia bardzo precyzyjne nie nalezy ich otwieraé (rozkrecac) i przy nich
manipulowad. Nie odpowiednie obchodzenie ze sprzetem moze negatywnie wptywaé na funkcjonowanie.
W razie wszelkiego rodzaju ingerencji w gtowice firma Twin Busch nie udziela gwarancji

6.3 Drukarka ( nie wystepuje w wyposazeniu podstawowym)

Zapoznac sie z obstugg drukarki
W razie stabego (niewyraznego) wydruku zmienié toner
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7. Zatgczniki

7.1 Pojecia podstawowe

Linia srodkowa kot:
Kontakt kot z podtozem tworzy linie do ktérej linia Srodkowa kot jest pionowa

A- Linia $rodkowa kot

Linia Srodkowa pojazdu.

Linia przechodzaca przez srodek przedniej i tylnej osi (geometryczna linia Srodkowa)

B- Linia $rodkowa pojazdu w
~

.

|

=

Linia pchniecia osi- potowa tylnego pochylenia sworznia. Kgt miedzy linig pchniecia osi a linig Srodkowa pojazdu nazywamy
katem osi jazdy.

7.2 Pomiar generalny geometrii

7.2.1 Slad

Zbieznosc jest to relacja wzgledem siebie ustawionych két. Kota skierowane do siebie- zbieznosé.
Kota ustawione od siebie- rozbieznos$¢. Zbieznos¢ ma wartosci dodatnie a rozbieznos¢ wartosci ujemne.
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7.2.1.1 Funkcje

w— Too-Out +1’c¢ln

) e
&

Zredukowanie zuzycia opon i zmniejszenia oporu toczenia sie kot.

7.2.1.2 Symptomy | oszacowanie

7.2.1.2.1 Zbieznosc jest za duza

a) Duze zuzycie opony po zewnetrznej stronie

Przy oponach radialnych zuzycie podobne jest jak przy pozytywnym nachyleniu
Odsadzenia lub zuzycie bloku profilowego

Jezeli dtonig przesuwamy po oponie od srodka do zewnatrz czujemy, ze Srodkowe
krawedzie profili sg ostre

b) Niestabilne prowadzenie

Zte prowadzenie pojazdu na wprost
Drzenie opon

7.2.1.2.2 Za duza rozbieznos¢

a) Zbyt duze zuzycie opony po wewnetrznej stronie

Przy oponach radialnych zuzycie opony jest podobne jak przy negatywnym pochyl
Odsadzenia lub zuzycie bloku profilowego
Jezeli dtonig od zewnatrz do wewnatrz to czujemy, ze zewnetrzne krawedzie profi

b) Niestabilne prowadzenie

Zte prowadzenie pojazdu na wprost
Drzenie opon

eniu

lu sg ostre
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7.2.2 Pochylenie

Pochylenie két moze by¢ do sSrodka (pochylenie negatywne) lub na zewnatrz (pochylenie pozytywne).

Odpowiednie ustawienie nachylenia két (obcigzenie osi) moze zwiekszy¢ zywotnos¢ elementéw zawieszenia
i zredukowad zuzycie opon.

Przy ztym pochyleniu zwieksza sie zuzycie opon a pojazd moze sciggaé na boki.

7.2.2.1 Funkcje

Ciezar pojazdu ustawié na srodku kot. Zredukowac Scigganie i zuzycie opon
7.2.2.2 Symptomy | oszacowanie

7.2.2.2.1 Zbyt duze pozytywne pochylenie:

a) zuzycie opony tylko po stronie zewnetrznej
b) zwiekszone zuzycie zawieszenia
c) pojazd sciagg na strone

7.2.2.2.2 Zbyt duze negatywne pochylenie

a) Zuzycie opony po stronie zewnetrznej
b) Zwiekszone zuzycie zawieszenia
c) Scigganie pojazdu

7.2.2.3 Przyktad

Ustawi¢ pochylenie lewy przdd na +1° lewy tyt na +0,5° pojazd bedzie $ciggaé na lewo. Pojazd Scigga
na jedng strone jezeli pochylenie miedzy lewym a prawym pochyleniem bedzie wieksze niz 0,5°

7.2.2.4 Regulacjg kata osi sworznia

Regulacja na bolcach tulejkach podktadkach, otworach podtuznych, zamocowan tozysk
7.2.3 Przestawienie kot- roznica.
Jest to kat pomiedzy liniami ktdre przechodzg miedzy przednimi i tylnymi kotami a pionowa linig

Jezeli prawe koto jest przed lewym kotem to nazywamy to rdznicg przestawienia két pozytywna. Jezeli nie to jest
negatywnie. Jezeli promien skretu jest znany to mozna rdznice przestawienia két poda¢ w mm.
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7.2.3.1 Podstawy powstania réznicy przestawienia kot

Producent pojazdu (specjalnie aby pojazd dostosowac do jazdy po tuku drogi)

7.2.3.2 Symptomy i ich ocena

Przy wiekszym przesunieciu kot pojazd bedzie sciggato jednostronnie
7.2.4 Kat pochylenia osi sworznia.

Jest to pochylenie osi od pionu w przdd lub tyt. Pochylenie do przodu- negatywne do tytu pozytywne

7.2.4.1 Funkcja
Kat pochylenia osi sworznia wptywa na stabilnos¢ prowadzenia samochodu a takze powoduje
do samoczynnego powrotu kierownicy

7.2.4.2 Symptomy i ich ocena

e Za maty kat powoduje niestabilnos¢ oraz staby efekt powrotu kierownicy. Przy wiekszych predkosciach
samochéd zmienia kierunek (kierowca musi by¢ bardziej uwazny)

e Nieréwne katy pochylenia powodujg scigganie samochodu

e Jezeli réznica miedzy lewym a prawym kotem wynosi wiecej niz 30" (0,5°) pojazd Scigga na jedng strone
z reguty na te strone gdzie kat pochylenia jest mniejszy

7.2.4.3 Przykiad

Jezeli kat pochylenia ustawimy w przednim lewym kole na +0,5° a prawe na +1,5° pojazd bedzie sciggac
w lewg strone.

7.2.4.4 Regulacja kata pochylenia sworznia
Regulacja podktadkami, ekcentrycznymi tulejami, podtuzne otwory, zawieszenie silnika przestawic

7.2.5 Rozstawienie
Rozpietos¢- kat pochylenia pomiedzy linig pionowa do linii Srodkowej pojazdu. Poprawne rozstawienie kata rozktada

ciezar pojazdu na tozysko co powodujg dtuzszg zywotnosc tozyska i poprawne prowadzenie pojazdu. Poprawia réwniez
samoczynne powracanie kierownicy.
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Kat rozpietosci jest zaprojektowany przez producenta pojazdu i nie jest regulowany.

Jest to suma kata rozpietosci i kata pochylenia kota.

7.2.6 Kat zamkniety

Jest to suma kata rozpietosci i kata pochylenia kota.

7.2.7 Slad przy jezdzie w zakrecie

Slad przy jezdzie w zakrecie definiowany jest jako réznica kata kierowania réznicy kata zbieznosci miedzy przednimi
kotami o0 20° nalewo i na odwrdét w prawo.
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